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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

CARACTERISTICAS

Inercia del motor 0.2 kg.m?

Potencia max. Presion

max.

(1] (2

desfavorables
KW [HP]

9

1) (2]

cm?frev [cu.in/rev] |cmlrev [cu.in/rev]

bar [PSI]

® 1001 [66,5] | 546 [33.3]
K 8 1395 [857] | 698 [42,5]
3 9 T9 1571958 | 786 [47,9]
n ¢l El
© 82 o 1747 [1065] 874 [537] 70 194 35 [47] 450 [6 527]
2s 1 1911 [176,6]] 956 [58,3]
= 2 2099 [128,0]] 1050 [64,0]
S & 0 2340 [127]| 1170 _[714]
S W T4 2560 [756,7]] 1280 [78,1] 70 [94] 35 [47] 400 [5 802]
= "2 2812 [171,5]| 1406 [85,8]
874 [53,3
P 1501 [91,5] ( 627 53825
956 [58,3]
K 1501 [91,5] ( 545 [33.2]
w D 1572959 (1232 [g‘;’g]
» [31,9] 70 [94] 35 [47] 450 [6 527]
= E 1650 (1006 { 20604
4 ( 660 [40,3]
» 1049 [64,0]
g A 1745 [106,4]( 698 [42.6]
()
S E B 1865 [113,7] ( 12:*2 %’g
O :
<2 T170 [77,4]
n
§-3 P 2010 [122,6]( 840 [512]
> 1280 [78,1]
3 K 2010 [122,6]( 730 445]
© D 2106 [1284] ( 1‘7‘83 [32’3]
. [42,7] 70 [94] 35 [47] 400 [5 802]
= F 2209 [1347] ( 1326 [80,9]
I\ 883 53,9
1406 [85,8
A 2341 [142,8]( o3t f570§
1406 [85,8
B 2499 [152,4] ( oo §66’ 75
© 1 cilindrada

* Véase la opcion "M" para una

@ 2cilindradas
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@ Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS
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* Freno de tambor 432 x 102

24/05/2019



Motores hidraulicos modularesMS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

CODIGO

m|s|E[1]s

+ cmdlrev [cu.in/rev] | cm®lrev [cu.in/rev]
® 6 1091 [66,5] | 546 [33,3]
k-] 8 1395 [85,1] | 698 [42,5]
_g ® 9 1571 [95,8] 786 [47,9]
) g g 0 1747 [106,5] 874 [53,3] S o Sin fijacién 11 4 D P K L
0T 11911 [116,6]] 956 [58,3] S~ Con fijacion tipo
=) 22099 [128,0]| 1050 [64,0] 2 % corejas» 225 E Q v M
© ® 0 2 340 [142,7]| 1170 [71,4] ﬁ ST 800
q>, w1 2560 [156,1][ 1280 [78,1] O w mn IJ?CIC.)T] - B
— 277 2812 [177,5] 1406_[659] & fé’r”ejfgic'm tipo o
2] 2] 2]
P 1501 fo1,5 ( °/4 1533 S g EE s s RE
627 [38,2] ST 588 88 §8.0
956 [58,3] 235 €3 Jo0oc ol 558
K 1501 [91,5] ( 545 [33.9] £E; Z - : §°S‘
D 1572 [959] (1049 [64.0] AN FE «n FF
® : 523 [31,9]
(2] 990 [60,4]
= F 1650 [100,6]( 660 [40.5]
» 1049 [64,0]
g A 1745 [106,4]( P g v
o0 1049 [64,0] Sin cubierta de distribucion 0
o= B 1865 [113,7, -
%g [ ]( 816 [49,8] Bridas ISO 6162 DN19
o 1170 [71,4] Conexiones ISO 9974-1
T = P 2010 [122,6]
g§ ( 840 [51,2] Bridas ISO 6162 DN19
5 K 2010 [122,6] ( 1280 [78,1] Conexiones ISO 1179-1
- : 730 [44.5] Conexiones ISO 9974-1 4
© D 2106 [1284](1406 [5538] Bridas ISO DP6162 DN 1
- 4 700 [42,7] rldas_ SO 616 9 7
L Conexiones ISO 6149-1
D £ 2000 [134,7 ( 1228 (809
= [1347] ( 883 [53,9] Bridas ISO DP6162 S35 1C DN 32
1406 [85,8] Conexiones ISO 6149-1
A 2341 [142,8]
( 1232 ggg Conexiones ISO 11926-1 A
B 2499 [152,4] ( 1093 [66.7] v
© 1 cilindrada
® 2 cilindradas i Al1]8
Sin freno Placa reforzada Rl1]8
Distribucion de 1 cilindrada 1 ® -
A Relacion 2 Y Encoder S|1]8
i L
Simétrica B Relacion <2 5 % i acis | '(Ij'a;lr)efa de protecdcicsn Fl1]2
— ° - ljacion con e el freno cortada Fl11lo9
C Relacion >2 3 @ |Frenos |palier o la cubierta gstgzigﬁamiento
Distribucion de 2 D Relacion 2 = de distribucion Tapa de proteccion | T]1]2
cilindradas Twin-Lock™ E Relacion <2 = del frenoroscada [ T11 ]9
(Sentido horario) F Relacion >2 Sin freno Al3]5
Distribucion de 2 G Relacion 2 ﬁ Sin freno (placa reforzada) R|3]5
cilindradas Twin-Lock™ H Relacién <2 Encoder* S|3]5
(Sentido antihorario) J Relacion >2 -
* vea la pagina39
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modularesMS18 - MSE18

COMERCIAL

:

Modularidad y
Codigo comercial

P S
1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
©
HEEEpEEEEENR 3
)
=
S
S
] g
o
=
Freno de tambor
Sin cable 4 »
0 Sin palier Salida de cable a la derecha 5 %/Io1n4e;(1|05n _§
1 Sin fijacion Salida de cable a la izquierda 6 ' Tg_
2 Fijacion tipo «orejas» 5
F Freno C27™ con fijacién en el palier °
=
Sin eje 0 v
10 x @24 sobre @225 1 ) o »
8 x 322 sobre @275 2 Sin opcioén ni ad'aptamon 0 ;.\g
10 x @24 sobre @295 3 Juntas de elastomero fluorado 1 @ g
10 x @24 sobre @335 5 Sensor de veIO(‘:idad T4 (sin direccion de rotacion) 2 2 _g
(para pernos de 80 mm de longitud) Tapa de freno sin tapén 3 5%
10 x @24 sobre @335 - Irrigacion 5 Ia
(para pernos de 65 mm de longitud) Palier industrial 6
10 x @24 sobre @225 6 Diamond™ 7
12 x @24 sobre @275 7 Predisposicion al sensor de velocidad 8
18 x M16 sobre @254 8 Canal central A
8 x M22 sobre @275 9 Drenaje en el palier B
Palier sin freno de tambor G Medio abrasivo C 8
. c
5 S18/SE18 Freno de tambor Mineral R Pintura especial o ausencia de pintura D o
é (350 x 60) DOT S Estanqueidad reforzada E =
T s35 Freno de tambor Mineral K Fijacion especial de Ia llanta G
=) _ (_432 x 102) DoT L Alto rendimiento H
Para palier con eje macho A Tratamiento térmico del eje J
*Estandar para el freno 27 ™ v Alta velocidad M
Sensor de velocidad TR (con direccion digital de rotacion) S
Sin pernos 1 Sensor de velocidad TD (dos fases de frecuencia oscilante) Q SC,’
Con pernos + tuercas 2 0
Con pernos 3 3
Agujeros roscados M 4 o
Ejes machos
Estriado NF E22-141 1
Estriado DIN 5480 5
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

Instrucciones:

Este documento esta destinado a los fabricantes de las maquinas que incorporan productos de Poclain Hydraulics. En él se describen las
caracteristicas técnicas de los mismos y se especifican las condiciones de instalacién para asegurar un funcionamiento éptimo.

Este documento incluye avisos de seguridad importantes, sefialados del siguiente modo:

Asimismo, el documento incluye instrucciones esenciales para el funcionamiento del producto e informacién general, sefialadas del siguiente
modo:

C]
Inl

ERYIGEE

B ok

Cabe recordar que las vistas proyectadas que figuran en este documento se han realizado con el sistema métrico.
Las medidas indicadas en las ilustraciones aparecen expresadas en mm, asi como en pulgadas (medida en cursiva, entre crochetes).

Dimensiones del motor estandar (1210) de 1 cilindradas ﬂ 120 kg [264 1b] |150 kg [330 Ib]
{. 3,00 L [180 cu.in]{ 2,50 L [150 cu.in]

254 [10] 104 [4.09]
56 : 56
[2.20] | | i [2.20] 15 [0.59] | 55.5 [2.18]
e S e 14 0.55] T AL N
| . _
1 | ! ! @ 425 max. 10/0.59]_ ! I R-L %
] [16.73 dia. max.] W v
1

| / =L

i
~ | §
5 °§. i w oS
1l b P
o S B ¢ O
Q ;c) =TI S
s 8 3
g o
[S] o?’
S o
@0
Lop]
< N

i @ 385
+0.25 [15.15 dia.] 180.25 24 [0.94]
2x5 @ 22.5+-;;(;)98 o ; [7_1:%5 .15 —
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] [13.42 dia.] | max. [15.55 max.]
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

MOTOR RUEDA

Dimensiones del motor estandar (1210) de 2 cilindradas & 130 kg [286Ib] |160 kg [352 Ib]
Y@ 3,00 L [180 cu.inj| 2,50 L [150 cu.in]

254 [10]

Modularidad y
Codigo comercial

7257255,
1 [2.85] ([2.85] | 87 [3.43
5 = i 1200471 15[0.59], 63 [2.48]
g 14/0.55], | 49 [1.93]
10 /0.39]
|
: |
=
g8
°© ~ — ~
= = = S ©
205 3 - & °s S
j,, f—r ) [t Sl ot | e S ; [
o @ ~ = S []
Q © 3 [ o °
b Q s = =
© [0 ool'
@ 425 max. % M= Q =
[16.73 dia. max.] c )
S
/ +025 \ . 0385 N 18025 | 24 [0.94]
/ 2x5 @ 22.5-0.10 [15.15 dia.] S [7.10] 1= Y .
25 0.89 i +0.0098 \ @341 382 max. [15.04 max.] é’
(R e e A [13.42 dia] 413 max. [16.25 max] s
1
Dimensiones del motor estandar (1210) Twin-Lock™ ﬁ\ 130 kg [2861b] |160 kg [352 Ib] ..g
=
Y@ 3,00 L [180 cu.inj| 2,50 L [150 cu.in]
>c
72.5 [2.85]: : 72.5 [2.85] 254 [10.0 ] :g
1 | 12/0.47] 15 [0.59] ssppdel | ./ 83
. [}
A2 802 1] | 14 [0.55] STy ] 039 . 1./, R-A1 %
= re X R
3 L -
et 2T i
<l s - ' i g
-\ 8 ": o ot § ~ = 3 I :I w Qg
s e v b 2 SiB 8 o
13 A s g s i r kS
e e o & B- e = ] — | — <)
5 § N o < = H = S| o
L S 8 3 =g 10 S o
e © Q L u = c
e j ~ 'mm [=¥=] 2
o | _[ O | I
15 £ Q o
P ) v 8
8
) —
\___ 2385
[16.73 dia. max.] S [15.15 dia.] [7.1'0] 24 [0.94]
2x5 @ 22.5 -0.10 [138434;‘311 382 max. [15.04 max.] B
0.0098 g 1a.
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] 413 max. [16.25 max.] ”
Q
(=
0o
ﬂ Véase también la seccién 'Hidrobase' (lengiieta o)
contigua). o
F12 F19 T12 T19

B [76,7 [3,02] 985 [3,88] & 925 [3,64] 114,3 [4,50]
@C | 247 [9,72] 250 [9,84] | 2136 [10,77] 2736 [10,77] T —
7 D 25 [0,98] 45,00 [1,77] | 245 [0,96] | 45,0 [1,77] 'Frenos' (lengiieta contigua).
E | 155 [6,10] 121.50 [4.78] | 128,56 [5,06] 1285 [5,06]

24/05/2019 9



Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones del motor estandar (FT30) de 1 cilindradas ﬂ 215kg [473 Ib]
@[ 4,70 L 1282 cu.in]

—
§ ~
-
S ) g
~| H N e
88 I~ s
S| = o 8| T
O o| 5 ©
~— - (&)
G| G © )
2|35 2| <
— = ™ =
8| = = e
=] <t| o9
82 8| g
oo}
& e 8
: o +0.009 Q &
[0.89 dia. 5004 ]

T— -

‘ |
16+0,5

e s 19 0.75]
133.5[5.26] | 1189 [4.68] | [0.63£0.02] | 20541 2 [8.07+0.05] 205,2 [8.08]

max. 456 [17.95]

150,8 [5.94]

98,3 [3.87]| 123,2 [4.85]

58,5 [2.30] | 1387 [5.46] _|

A R t——

Orientacidn del palier con freno

Fuerzas radiales

10 24/05/2019



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

Dimensiones del motor estandar (FT30) de 2 cilindradas ﬂ 236 kg [519 Ib]
Y& 470 L 1282 cuin]

16+0,5 [0.63+0.02] min. 9,5 [0.37]
1

—~ 8 -~ 8
< ~ =3 L e
= 3| 8 8~ 3
= 2 « 3| 8
] S| = & 3
S 3.2
9, | o< o o;
0 Q2 g 8 ©
3 8 SIS S
-~ ()
4 =]
1
S
o
°
|
[0.80 dia. 30 16205 |190.75] 122442 =
: [0.63+0.02] | 205+1,2 [8.07+0.05] 232 [9.13]
| max. 483 [19.02]

150,8 [5.94]
53,8 [2.12] | 146,2 [5.76]

132,2 [5.20]

[2.85] [2.85]

26 [1.02]
98,3 [3.87]

A mmRmen——

Orientaciéon del palier con freno

201,2 [7.92]

Fuerzas radiales

24/05/2019 1"



Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

@225 @24
[8,86 dia.] [0,94 dia.]

22
[0,87 dia.]
24
[0,94 dia.]
8 x M20x1.5

[1fsf1]o] o157 o225 Gare 20875 @34 g2 o 14

[6,92 dia.] [8,86 dia.] [10,87 dia] [8,22] [13,15dia] [0,94 dia.] [0,55]

@175
[0,69 dia.]

18 x
M16x1.5
24
[0,94 dia.]
24
[0,94 dia.]

Pernos
g D
mm [in]

Distintos M16 x 2 21 [0,83]
p(lerr:os M20 x 1.5 25 [0,98]

M20 x 1.5 25 [0,98]

M22 x 1.5 26 [1,02]

M22 x 1.5 26 [1,02]
Tornillos M16 x 1.5

M20 x 1.5

12
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

Curvas de carga

Cargas radiales permitidas

Duracion de los rodamientos

Condiciones de ensayo: kN
Estatica : 0 rev/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dinamica : 0 rev/min [0 RPM], cilindrada cédigo 0, sin
carga axial con el par max.

Condiciones de ensayo:

Ibf
L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presion

media), con fluido 25 cSt, cilindrada cddigo 0, sin carga
»mm axial.

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

P L I S R e A 6 4 2 0 2 -4 6
200 300 L L
[ 60000 - 60 000
150 stat
|- 40 000 200 |- 40 000
1 0 el Dyn
100
1 2 3 4 [ 2000 \'t=2
L=
b " P 100 % \L%, 20000
|- 10 000
— N
/
0 0 [} 0
300 200 100 100 200 -300 200 100 ] 00 200
P/ L I S T 2 P/ S 0 B e
200 200
|- 60 000 40 000
150 Stat 150 T T\
/ |- 40 000 30 000
Y o / \
100 / \ 100 7/
- 20000 =1 20000
1 2 3 4 P \ \\
0 10000 0 //'L=2 Ve - 10000
:/.L=5 \\
110 ~—
0 0 o L= 0
300 200 100 o -100 -200 -300 300 200 100 -100 -200 -300
10 8 6 4 2 -2 -4 -6 -8 -10
200 PR 0.8.¢.4.3.0.,2.4. 8 0
|- 40 000 200
Stat |- 40 000
150
77 0\
11311]0 oy \, 30000 150
|- 30 000
1161]0 100 /\
7/ F 20000 oo / ™ N 2000
T 2 3 4 N 7 NS
50— L 10000 50 /_/ / =20
P = L=40]- 10 000
//
0 o
300 200 100 4100 200 -300 ° 0
300 200 100 100 200 -300
.8.¢.4.3 b I e I 0.8.¢.4.3,90,2,4,F, 810,
P L O O P AN 200
120 St |- 40 000
150
20000 [ 30 000
80
TATe] = BRI A\
y t 20000
L=
1T 2 3 4 A oo 5 N\
a0 50 //)Ff /\ N 10000
L=5 I
P =l
o ;’/ —— 0
o
300 200 100 -100 -200 -300 300 200 100 -100 200 -300
8, 4,,,0 4 8 12 I S P N D R
2o frn T B T 200
a
- 50000 - 40000
200 —— 150 \
- 40000 L 30000
150 L35
[1]5]1]0 30000 I 7//AN
=20 - 20000
100 / \\§
1T 2 3 4 - 20000 /5%/ NN
so /// \— 10000
50 + 10000 T
— I
o T T T T T o 0
300 200 100 0 -100 -200 -300 400 200 -200 ~400
0.8 6. 4.2 2,4 6, B0 08¢0 4.8, 9,204 5, F0,
JOURPR . A P R S A P P e B 200
|- 40 000 40 000
Stat
1 7 1 0 150 150 T 1\
/ / Dyn \ \ - 30000 \ 30000
1]Cj4]o 100 100 /
e ¥ 20000 x4 20000
T 2 3 4 /| - N\
50 \ 50 /5‘1//\
~ ~~- 10000 A NN 10000
p — — N
——/.L=1o —
0 o 0 o
300 200 100 0 100 -200 -300 300 200 100 100 200 -300

Frenos

La duracion de los componentes esta condicionada por la presion.
Es necesario asegurarse de que la combinacion de las fuerzas
aplicadas (carga axial / carga radial) es compatible con las cargas

@ admitidas por los componentes, y de que la duracién resultante
esta en conformidad con las especificaciones de la aplicacion.
Para realizar un calculo preciso, consulte a su ingeniero de

aplicaciones Poclain Hydraulics.

Opciones

24/05/2019




O Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier (continuacién)

c D F P s
mann 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

HEpEEEpEEEREEEEnEEEEEn
[M]s|Ef1]8

@22
[0,87 dia.]

[12,63]

@24
[11,85] [0,94 dia.]

[1240] @
‘*’v
N
N

@24
[0,94 dia.]
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

Curvas de carga (continuacion)

Cargas radiales permitidas

Duracion de los rodamientos

A in
Condiciones de ensayo: kN Condiciones de ensayo:
tia - ; Ibf : - »
Estatica : 0 rev/min [0 RPM] 0 bar [0 PS]] L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presion
Dinamica : 0 rev/min [0 RPM], cilindrada cédigo 0, sin media), con fluido 25 cSt, cilindrada cddigo 0, sin carga I
carga axial con el par max. »mm axial. >*'§
B
T E
= O
© o
1.8, 6,43, 0,245 -1 P& 643 0. 245 F-10 20
200 200 T O
/_StL |- 40 000 ‘ | 40000 § -8
150 \ 150 I reaul S
7 Dyn \- 30 000 ‘ //\ \\ - 30 000 (&)
/ /N
000 [ =7
1T 2 3 4 0| N s e NN
- 10 000 - NG~ 10 000
P =40 \ ©
°
0 T 0 0 r 0 17y
300 200 100 o -100 -200 -300 300 200 100 o -100 -200 -300 -
S
1
]
o
10 8 6 4 -2 -4 -6 -8 -10 1.0 8 6‘ 4 2: g -.2 4 -‘6 -8 -1‘0 o
200 1 1 ri T T T 200 L L L L L L L L L L L E
- 40 000 - 40 000
Stat
150 150 JTT W\
/ Dyn - 30 000 / /\ \\- 30 000
1R[3 o " P / \
11sl3 - 20 000 L=5 \- 20 000
- /L=10
1 2 3 4 50 _ , so| =T A &
- 10 000 -// L=40 10 000 9
" 7] m:m] pr—— T
0 } 0 0 I 0 Q.
350 x 60 300 200 100 0 100 -200 -300 300 200 100 0 -100 200 -300 s
o
]
=
10 8 6 4 2 0 -2 4 -6 -8-10 1.086.42.1.7.24-.681.0
300 [ 300
- 60 000 |- 60 000
ac
1|G|1 200 / 200
|- 40 000 |- 40 000 > c
1]1K]3 L=5 \ 0'©
L=10 »n'o
1]L]}3 10| ' 20000 100 :&ng/ \\\\-Nm S S
1 2 3 4 ;4L=40 ] .g
=]
P T 0
0 T o T 0 ——
432 x 102 300 200 100 0 -100  -200 -300 300 200 100 0 <100 -200  -300 In
AR P P AP e Sk ol 8 4 -8 -12
300 SRS U JUE e i L
250 Stat - 60 000 300 A 70 0oo
Dyn - 50 000 / \\ + 60 000
200 250
- 40 000 200 // I 50 000 n
150 / t 40 000 g
I 30 000 150 / 1 (<)
100 S/ L 30 000 e
I 20 000 100 ~ 94 20 000 e
—_— =404
P 50 m:]]]] I 10 000 = | 10 000
300 200 100 0 -100 -200 -300 %00 260 100 & -100 260 -300
La duracion de los componentes esta condicionada por la presion.
Es necesario asegurarse de que la combinacion de las fuerzas
aplicadas (carga axial / carga radial) es compatible con las cargas 3
admitidas por los componentes, y de que la duracién resultante c
esta en conformidad con las especificaciones de la aplicacion. .g
Para realizar un calculo preciso, consulte a su ingeniero de a
o

aplicaciones Poclain Hydraulics.

24/05/2019
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

16

24/05/2019



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

MOTOR PALIER

Dimensiones del motor estandar (2A50) de 1 cilindrada &\ 112 kg [2461b] [142 kg [3121b]
7@ 3,00 L [180 cu.inj] 2,50 L [150 cu.in]

50 +1.15 [1.97 + 0.045]

92 92 ’
3.62 3.62
: 52 J &ie / X 19 [0.75] 226.5 [8.92]
| ,
T2.2] 211 [8.31] A e
‘2‘2.27| 2.2, = Pl X
/ ' R-L /
‘ |‘ I
3 o= i‘v— ]}
¥ L g i ‘: w
S [T e S | D
3 83 e [ -
SN 2
o == § B _5
< & S u 3}
© o B S}
) fnT \
= 2
24 1=
+ 15.15 dia. 4< 5]
2x5 @ 22.5"0.10 f o Bed
+0.0098 2 334 418 max. [16.45 max.] B
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] [13.15dia. | 432 max. [17 max.]
Dimensiones del motor estandar (2A50) de 2 cilindradas & 112 kg [246Ib] |152 kg [334 Ib]
7@ 3,00 L [180 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]
AT s YA
it )1 \ '
|
e
725 R L "
5725
171;22-857\[2.85] T 50115 258 [10.16]
o e, - 12047 [1.97 £0.045] 234 [9.21]
2] % | ~ y
QO—LF 8= 19[0.75]| . 220 [8.66] J
fos s Cle, i
A " ﬂ"‘—ﬁ :
© § = Ry ]
@ 8 Al G 18 o
- © <liz = i . D
5 s ¥ | e D \
15° H H 3|
£ 3 B s 8
Q = Qo
; — el R s =
~ o = o
/ ‘ 83 1 8
e sS S
. \ 2385 L, 24; ] -
[ 2x6 3225010 [15.15 dia.] Wl‘
. +0.0098 \ 2334 418 max. [16.45 max.] B
2x5 0.89 dia. -0. i
G i S B 451 max. [17.76 max.] 2

ﬂ Véase también la seccion 'Hidrobase' (lengiieta
contigua).

F12 F19 T12 T19

B | 76,7 [3,02] 985 [3.88] | 925 [3,64] 1143 [4,50]
@C | 247 [9,72] 250 [9,64] | 2036 [10,77] 2736 [10,77] Veaseambien a saceion
5 D 25 [0,98] 45,00 [1,77] | 24,5 [0,96] 45,0 [1,77] ﬂ 'Frenos' (lengiieta contigua).
E 1585 [6,10] 121,50 [4,78] | 128,5 [5,06] 128,5 [5,06]

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones

24/05/2019
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

C
Estriado DIN 5480
|2]A]5] 0] @Nominal 90 [3,54] -
Tz @ 4 Modulo 3 N
g’ Z 28 =
C = . iy o
Estriado NF E22-141 BN
|2]A]1] 0] @Nominal 90 [3,54] 0 &
12 3 4 Modulo 2,5 [354] F .
. z 34

Acoplamiento estriado

Norma NF E22-141

Angulo de presién 20°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

Norma DIN 5480

Angulo de presién 30°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

@J H10

N : @ Nominal.
Mo : Mddulo.
Z :N°de dientes.

Correccion Tolerancia

Mo um  [uin]
25 2 +104/0

’ [0,08] [+4.094 /0]
3 1,35 +68/0

[0,0531] [+2.677 /0]

Tolerancia general : + 0.25 [+0.0098].
Material: Ex: 42CrMo4.
Tratamiento de endurecimiento para obtener R = 800 a 900 N/mm? [R = 116 030 a 130 533 PSI].

18 24/05/2019



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

Curvas de carga

Cargas radiales permitidas

Duracion de los rodamientos

Cargas max. permitidas : 0 rev/min [0 RPM]; O bar [0

PSI].

kN

Cargas continuas permitidas :
> 0 rev/min [> 0 RPM]; 275 bar [3 988 PSI].

Ibf L
Condiciones de ensayo:

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presién

M

media), con fluido 25 cSt, cilindrada cédigo 0, sin carga
axial.

Modularidad y
Codigo comercial

3 2 1 [ 3 2 1 [
300 | 300 |
Stat [~ 60000 |- 60000
i L=1 B
\ R —— B
21A1110 200 7 New 200 L=
[~ 40 000 7 |- 40 000
AREL I [ — [ . [ ©
B L — [, B °
1.2 3 4 100 : — : o
- 20 000 100 - 20 000 2
P | B 1
i LI g
0 [] 0 0 (]
100 80 60 40 20 0 100 80 60 40 20 [} E
La duracion de los componentes esta condicionada por la presion.
Es necesario asegurarse de que la combinacion de las fuerzas
aplicadas (carga axial / carga radial) es compatible con las cargas
@ admitidas por los componentes, y de que la duracién resultante 5
esta en conformidad con las especificaciones de la aplicacion. =
Para realizar un calculo preciso, consulte a su ingeniero de a
aplicaciones Poclain Hydraulics. °
°
C : )
e i
[2[Af5]0] P PR >~ c
0 0.9
23
20
o-
L]
R
In
7]
o
c
o
L
n
)
c
.2
)
o
o
19
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

HIDROBASE Y DISTRIBUCION

(9]
o
m
h)
(7]

[M[s|E]1]s8
Dimensiones de la distribucion de 1 cilindrada ﬁ 68kg [1501b] | 93kg [2051b]
4. 1,25L [75cu.in] | 1,00 L [60 cu.in]

Modularidad y
Codigo comercial

D D —
1 2 3 1 2 3
203.2 8]
128.7 [5.07], |
113.2 [4.46] ' (o]
47.2 [1.86] ™| 2 6| ! 1! X S
6.9 [0.27, 4l ; S
[ ] & |/?R"L :
S18 ji Lﬁ 8
37 . L o
e EHETT Hy 3 =
8 S \ 1 i . | w Qg
:g : o __—_—%] | 1 ¥
S 5 e o s
- - I =1
- EEEE - B S
+ W |
SN - D o 8 5
[N Q [ 3 w by o;' g-
=) ) } 3 5
S o
[15.15 dia.] =
o5 @225 9% 200.75 max. [7.90 max.]
[2x5 0.89 dia. - 60039] [13.42 dia] 179 max. [7 max.]|, B
>C
00
a9
T19 k=
=
98,5 [3,88] 114,3 [4,50] A
250 [9,84] 2736 [10,77]
- 45,00 [1,77] 45,0 [1,77]
121,50 [4,78] 128,5 [5,06]
Estriado del bloque cilindro o
o
(seguin la norma NF E22-141) o
1
Nivel sobre 2 medidores *
oA oV ) B
90 [3,543] 5 [0,197]
0
[}
(=
o
o
o
o
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de la distribuciéon de 2 cilindradas

78kg [1721b]

99 kg [2181b]

122.2 [4.81]

1,25L [75 cu.in]

1,00 L [60 cu.in]

202.2 [7

.96]

136.2 [5.36]

47.2 [1.86]

108 [4.25]

130 [5.11]
+0.04

+0.25

2x5 & 22.5-0.10
+0.0098

[2x5 0.89 dia. - 0.0039]

[13.42 dia.]

Dimensiones de la distribucion de Twin-Lock™

+1
@329 0[12.95dia. 0 ]

$18

160.2 [6.31]

SE18

I
] (o] (
I
LI

i
\

gC

Yo A1
T T

@ 330 -0.1 [12.99 dia. - 0.006]

180 max. [7 m

ax.| B

212 max. [8.3

5 max.] |

78 kg [1721b]

99 kg [2181b]

1,25L [75 cu.in]

1,00 L [60 cu.in]

A1 1 A2

D D A
1 2 3 1 2 3
72.5 [2.85]. ¥ | 72.5 [2.85] 209 max. [8.23 max.]
5/02] | 127047 M—i A2
‘ 1
R A2 11Taq | 136.2 [5.36] v
! [ 122.2 [4.81], | |f R-A1
| { | | i I ™
‘ 18 . X
R R P
= 5 8 = 2 I- —ll l ~
o §° g i| g
2] 0 ‘E — 3 =H O w Qg
o © S < H ;
of, ¥ ™ I :] . D ©
2 [ . |
_____ - N S
LT = j 1 [ g
o) = = -
& | j _J' ol °9
8 - =, | g
™
@ 425 max. @ 341 SE18 S
[16.73 dia. max.] [13.42 dia] —
025 47.2 [1.86]
2x5 @ 22.5-0.10 179 max B
[25 0,89 dia. - 0.00%9] [1542dla} [7.05 max.]
F12 F19 T12 T19
B 76,7 [3,02] 98,5 [3,88] | 92,5 [3,64] 114,3 [4,50]
@ C | 247 [0,72] | 250 [9,84] | 273,6 [10,77] 273,6 [10,77] Véase también la seccién
- D 25 [0,98] 45,00 [1,77] | 24,5 [0,96] 45,0 [1,77] ﬂ 'Frenos' (lenglieta contigua).
E 155 [6,10] 121,50 [4,78] | 128,5 [5,06] 128,5 [5,06]
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

Dimensiones de la distribucién de 1 cilindrada con lavado integrado

68 kg [1501b]

93 kg [2051b]

D D

1 2 3 1 2 3
[T ]

1,25L [75 cuin]

1,00 L [60 cu.in]

200.75 max. [7.90 max.]

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

128.7 [5.07]
56 1 113.2 [4.46] | 1
R 220 47.2 [1.86] ¥ X
@ 425 max. k .~ » RL GF
[16.73 dia. max.] “, S18 / L 2
P _ - : 1 = ol
3 s =i : 3
=] e . I | w SES
+ {ELE | .
3 = N ,g‘
_____ 3 B | v
i 4 =l [}
s ! S
g f I [&] og
) Z s s 2
27 ) Y 3
(@385 N SE18 S
[15.15 dia.] ‘ I \
1 2x5 @ 25%2-50.10 \ 1179 max. [7 max.] B
+0.0098 92341
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] [13.42 dia.]
Dimensiones de la distribucion de 2 cilindradas simétricas ﬁ; 78kg [1721b] | 99kg [2181b]
Este motor no tiene sentido preferente en pequenas cilindradas Ya 1,25L [75cu.in]] 1,00 L [60 cu.in]
D D
1 2 3 1 2 3
(e X 177 [7] B
157 [6.2] "
|
s18 } <D
I
K i ‘5@ {
< -y
EFR* B!
3 19
_____ I
N ||
% _(DT$ | - [8)
i @ i 8
SE18 T
[15.16 dia] E
0.25 BT o 134 [6.28] '
2x5 @ 22.5+- 0.10 [8.23 max.] <—L]—>| |
+0.0098 @ 338 162 [6.38
[2x5 0.89 dia. - 0.0039] [13.3 dia.] 209 max. [8.23 max.].
F12 F19 T12 T19
B 76,7 [3,02] 98,5 [3,88] | 92,5 [3,64] 114,3 [4,50]
@ C | 247 [9,72] 250 [90,84] | 2136 [10,77] 2736 [10,77] P —E—
5 D 25 [0,98] 45,00 [1,77] | 24,5 [0,96] 45,0 [1,77] ﬂ 'Frenos' (lengiieta contigua).
E | 155 [6,10] 121,50 [4,78] | 128,5 [5,06] 1285 [506]

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones

24/05/2019
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de la distribucién de Twin-Lock™ / 2 cilindradas ﬂ; 78kg [1721b] | 99 kg [218Ib]
Ya 1,25L [75cu.in]| 1,00 L [60 cu.in]
D D
1 2 3 1 2 3 ‘
2]v] ] [2]KT ] cEs
- | 110 [4.33L:: 110 [4'33Lj 237.2 [9.34] .
72.6[2.85] _||_72.5}2.85] 160.2 [6.31] _, A2i
e 136.2 [5.36 !
' ”77 ' WrErs b R
014 \0AT) A1 12227481, )/ | R
! Y= o
[16.73 dia. ma 2 |
b~ [
ol o S éel = || e
S9N ¢ S 3] ElE = lh g
¥ 22 o So 10 =l w oo
N gl 3 © = © = :] D “
= < - E M 5
7777777 c’ - —— 4+ —-"+1-" 11 - — - - o;
N i IR 2
E -r—_- j 'l g
+°’ = j = - (&) og
& = Q o
Q [® 3
Q
[15.16 dia.] =4
+0.25 47.2 [1.86]
2x5 @ 24 -oA10+ p— [13.46 dia. max] 177 [6.97 max.] B
[2x5 0.94 dia. - 0.0039] _209 max. [8.23 max.]
Dimensiones de la distribucion de 2 cilindradas / Twin-lock™ ﬁ; 78kg [1721b] | 99 kg [218Ib]
5 5 Ya 1,25L [75 cu.in]
1 2 3 1 2 3 I i
I :
i#‘y_m A2 R!
i | 110[4-33L:: 110[4'33Lj 237.2[9.34] .
72.6,[2.85] ||l _72.5 [2.85] 160.2 [6.31] _, A2i
RECEEE L ABB2 5.6y i
[W”HH 0.47] e 122.2[4.81], |/ 3
; o gl
[16.73 dia. ma S18 |
o [
N © SIS 1) - ~
S Y ¢ s 2] Bl == i S
¥ %9 g So i = H w oS
o 3 3 = - g -0 D .
e 5 8
7777777 » - —4—H—=-—=-4+|-H- — - - o))
N i I s
== 1 % I =
¥ o)) I5 - m Ol o px
S 15 b
Q [® 3
E1 Q
[15.16 dia.] =
+0.25 47.2 [1.86]
2x5 & 24 -0.10+ e [13.46 dia. max] 177 [6.97 max.] B
[2x5 0.94 dia. - 0.0039] _209 max. [8.23 max.]
F12 F19 T12 T19
B 76,7 [3,02] 98,5 [3,88] | 92,5 [3,64] 114,3 [4,50]
@C | 247 [9,72] 250 [9,84] | 273,6 [10,77] 2736 [10,77] Véase también la seccién
£ D 25 [0,98] | 45,00 [1,77] | 24,5 [0,96] 450 [1,77] "Frenos' (lengiieta contigua).
E 155 [6,10] 121,50 [4,78] | 128,5 [5,06] 128,5 [5,06]
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

Dimensiones de la distribuciéon de Twin-Lock™ con by-pass

78kg [1721b] | 99kg [2181b]

4" 1,25L [75cu.in]| 1,00 L [60 cu.in]
D D
1.2 3 1.2 3 =
©
[ v ] (] ~8
To
o | 110[4.33L:| 110[4.33Li 237.2[0.34] gg
| | =
72.6,[2.85] || _72.5 [2.85] 1602 [6.31] .. A2 ‘_;g
1
X ETEE Y 136.2 [5.36 ! 35
014 7T To47] /I R-A1 o5
R . i , AM 122.2[4.81], /| 28
‘ 3 o — o
[16.73 dia. ma D St
\\ / > Q G =
159 A e B = 2 3
O e [To) ; g =] w QQ' g
N & ® < O © 22 i { o= = by
15° oL A X O = © =]
— S M < :
PE’ | e <l EIE £
~— I~ N
B @ ®) =3 ———] = =
\ @ o 5 j ol O o5
15° 1 & 14 Se
@385 = - 2
E Q
[15.16 dia.] 5
47.2 [1.86] )
020 @ 342 max. =
2x5 @ 24 -0.10+0‘0098 73,46 dia, max] 177 [6.97 max.] B il
S
[
T19 =
98,5 [3,88] 114,3 [4,50]
250 [9,84] 2736 [10,77]
45,00 [1,77] 45,0 [1,77]
121,50 [4,78] 128,5 [5,06] ;'g
a9
82
=3
Qo
(7]
]
(=
o
(1S
(7]
Q
(=
2
o
o
(@]
25
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de la distribucion de 1 cilindrada

91kg [1991b]

D D
1 2 3 1.2 3
R 1

3 485 max.

4 pas0
[17.32 dia.] @ 390 max.
[15.35 dia. max.]

+0.25

2x5 @ 22.5-0.10
+0.0098

[2x5 0.89 dia. - 0.0039]

Dimensiones de la distribucion de 2 cilindradas

2,00L [120 cu.in]

@380 0.15 [14.96 dia. 0.0059]

91 kg [199 Ib]

D D

1 2 3 1.2 3

[12T] [T ]
R Y

+0.25

2x5 @ 22.5-0.10
+0.0098

[2x5 0.89 dia. - 0.0039]

@ 390 max.
[15.35 dia. max.]

[17.32 dia.]

P

2,00 L [120 cu.in]

191.5 [7.5]

 120/0.79]

167 [6.57

0

@380 -0.15 [14.96 dia. -0.0059]

0

52 19

[2.05] : 13.5 [0.75]

[4.47max.]

26
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

Lavado

Cuando solicite una codificacion, debe indicar los datos sobre el umbral del selector y la valvula.

Distribuidor selector

Umbral del
selector

bar [PSI]

Valvula equipada

P1 P2
bar [PSI] bar  [PSI]
13.5 [195]
18 [261]
22 [319] 25 [363]

Fijaciones del chasis

AP
bar
[PSI]

P2
P1

A

T T T T T 5
Q2 Q
L/min [GPM]

>c
09
a3
Q0
°E
=R
o
oM O *
330
§ Motor rueda [12,99]
= Motor palier 315
[12,40]
330 580 N.m
e Motor rueda [12,99] [428 Ib.ft]
(7]
= [Motor palier
= 380
= 14,96]
g Motor rueda corto (14,
(1) +0,3 [+0,012]
+0,2 [+0,008]
*: Valores min. segun el par y la carga de transmision.
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

POCLAIN HYDRAULICS

Acoplamientos hidraulicos

o

X1
i) b
M|S|{1/8
M SIE|(1]8
Freno C27™
. . . Control
Normas Normas Alimentaciones Drenaje Control Control del del Control del  Control del
antiguas 22 cilindrada freno de © freno de freno de Lavado
estacionamiento  freno estacionamiento  servicio
—_— del tam-
S18 R-L 1,2 X XT X XD 3
971618 UNF
A SAEJ514  1SO 119261 1"1/16-12 UNF 7/8™14 UNF 4116 UNE 9/18"18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
g 4 506162 I1SO6162 14 pN40o M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5  M22x1.5
® DIN 3852  ISO 9 974-1
° 1SO 6 162 1SO 6 162 @21 @17
£ 2 DN19 PN400 ‘ , M16x1.5 M14x1.5  M14x1.5
3 BSPP 1SO 1 1791 [1/72" dia.] [3/8" dia.]
- 4 NF E48050 1SO 9 974-1 M27x2 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5 M22x1.5
7 1806162  1SO6162 49 pNsgp 7/8"14 UNF L 9/16"-18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 3/4"16 UNF
RA 1,2 Y X X XD 3
A SAE J514  1SO 119261 1"1/16-12 UNF 7/8"-14 UNF__3/4™-16 UNF__ 9/16'-18 UNF 9/16"-18 UNF 9/16™-18 UNF 3/4"-16 UNF
g !SO6162 1S06162 [\ g pN40o M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5  M22x1.5
DIN3852  ISO 9 974-1
w = !SO6162 ISO6162 o\ 4q pysgg M22x1.5 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5  M22x1.5
s DIN 3852  ISO 9 974-1
(1]
5 4 NFE48050 1SO 99741 M27x2 M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5  M22x1.5
[ =
O 4 NFE48050 ISO 9 974-1 M27x2 M22x1.5 M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 Mi4x1.5  M22x1.5
N
9/16"-18 UNF
7 !S06162 1806162 o\ 10 oNa00 7/8"14 UNF  3/4"16 UNF > 9/16"18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 3/4"16 UNF
g+ 1806162 1S06162 1\ 49 pN4go 7/8"14 UNF  7/8-14 UNF /1618 UNF 9/16"-18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 3/4"16 UNF
E R-Al 2 1,2 Y X X XD 3
= T1/16-12 _3/4"-16 UNF 971618 UNF _9/16'-18 UNF
% A SAEJ514  1SO 1192641 1"1/16-12 UNF 9/16"-18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
g UNF "7/8-14 UNF_3/4-16 UNF_ 3/4"-16 UNF
-
£ @ 506162 1S06162 10N 400  M27x2  M22x1.5 M16x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5  M22x1.5
S DIN3852  ISO 9 974-1
= TR s
; 806162 1506162  p\iqpnagg 111612 5 16 unE gremrgunE Y1618 UNF 9/16"-18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 UNF 3/4"16 UNF
S35 R-L 1,2 X X XD 3
O o [SO6162  1S06162 35 pyggo M22x1.5 M16x1.5 M20x1.5 M14x1.5  M22x1.5
- DIN 3852 ISO 9 974-1
RA 1,2 Y X X XD XD
o 1 506162 1S06162 5,5 pngg0 M22x1.5 M18x1.5 M16x1.5 M20x1.5 Mi4x1.5  M22x1.5
Q DIN 3852  ISO 9 974-1
7 1806162 1S06162 o5 pNggg 1"1/16-12 UNF 9/16™18 UNF -/ 16"-18 UNF 9/16"18 UNF 9/16™18 UNF 3/4"-16 UNF
SAE J514  1SO 11 926-1 3/4"16 UNF
1SO 9 9741 M14x15
ws | 750 750
Presiones - [6 5271 [6 527] 1[15 30 [435 30 [435] 120 [1740] 130 [1885] 70 [1015] 30 [435
méx. o 5 18] [435] [435 120 [1740] 130[1885] 70[1015] 30 [435]
wse P51 5802 [5 802

*: Distribucion simétrica Unicamente

Para conocer los pares de apriete de los racores,
consultar el impreso “Instalaciéon genérica de los
motores”, n° 801578122A.

Se recomienda utilizar los fluidos indicados en el
manual de instalacion genérica de motores
N° 801578122A.

28
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

No instalar ninguna valvula antirretorno en la linea de pilotaje (del freno de
parking o del cambio de velocidad) entre la bomba de cargay la valvula de

pilotaje.

No usar una valvula de pilotaje con valvula antirretorno integrada.

Rendimiento

Rendimiento total

Valores medios ofrecidos a titulo indicativo,
para el codigo de cilindrada 0, tras 100
horas de uso con fluido hidraulico HV46 a
50°C [122°F].
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MSE18

A

Par real de salida

tr/min
RPM
12 000 i
—
450 -8 000
10 000 | =————— 400 i
————— 350
8000 300 -6 000
6000 — 250 i
200 L4000
4000
150
2000 100 2000
0 50 100 150
14 000 400 L 10 000
12 000 350 -
L 8000
10000 [ o 300 I
8000 250 L 6000
6 000 200 i
L 4000
4000 150
100 L 2000
2000 I

20 40 60 80

100

120

Para un calculo preciso, consulte a su ingeniero de
aplicacion de Poclain Hydraulics.

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

FRENOS

Freno posterior

F12 -F19
T12-T19

Desbloqueo de emergencia*\ I

g M16

140 N.m
o3 B L ASHHHHE

© K|

Principio del freno
Se trata de un freno de discos multiples que funciona por ausencia de presion. El muelle ejerce una fuerza sobre el pistén, que a su
vez aprieta los discos fijos y méviles, garantizando asi la inmovilizacién del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcién

de la presion de desbloqueo.

[FT1[z]
[T]1]e!

Par de frenado de estacionamiento a O bar en el carter
(freno nuevo)

Par d(-.z frena(lio dinamico de emergencia a 0 bal: en el carter 7 695 Nm [5 680 Ib.fi]
(permite realizar 10 frenados de emergencia max.)

Freno de estacionamiento residual a 0 bar en el carter* 8880 Nm [6 550 Ib.1t]
12 bar [174 PSI]

30 bar [435 PSI]
170 cm?® [10,4 cu.in]

11840 Nm [8 730 Ib.ft]

Presién minima de desbloqueo
Presién max. de desbloqueo
Capacidad

Volumen de desblogueo
Disipacion energética maxima

40 cm?® [2,4 cu.in]
123699 J

* Tras el uso del freno de emergencia

i
N

Modularidad y
Codigo comercial
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Motor palier

Hidrobase y
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Freno combinado C27™

c D F P s
1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
HEEEREEERGLEIIEEEERRE

Esquema del freno
Salida
del lavado

Entrada

I“HH del lavado
o~ ;

Funcionamiento del freno:
Este freno multidisco funciona de dos maneras distintas:
Ya sea por una ausencia de presion (freno estatico):
El resorte aplica una fuerza al pistén estatico que se transmite al pistén dinamico, que presiona los discos de freno, evitando asi el giro del eje. El
par de frenado disminuye linealmente en funcién del desbloqueo de presion.
O por presion de frenado (freno dinamico):
El comando de frenado crea una presién sobre el piston de freno dinamico, que presiona los discos de freno, evitando que el eje gire. El par de
frenado aumenta linealmente en funcion de la presion.
C FIT 0

Informacioén general
Maxima energia disipada en una frenada
Maxima energia disipada en una frenada

Caudal de lavado vs Velocidad de rotacion
L/min

(mantenimiento necesario)

Informacién de freno dinamico

Par promedio durante frenada dinamica

Presién para obtener maxima frenada admisible
Volumen de pilotaje de la cdmara del piston (f. desgastado)
Maxima energia admisible en freno de servicio
Informacién de freno estatico

Minimo par de freno estatico

Par de freno minimo en caso de frenada emergencia
con freno nuevo

Par de freno minimo en caso de frenada emergencia
con freno desgastado

Presion de desbloqueo de freno estatico (min/max)
Volumen de pilotaje de la cadmara del piston (f. desgastado)
Numero de aplicaciones de freno estatico

AN
£y SRR AR

Area de lavado permitida

RPM

95 115 135 155 175 | 195 215
150 165 200

32 24/05/2019



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

Diametro de los revestimientos : @ 350 [13.77 dia.] o @ 432 [17 dia]
Anchura de la superficie de rozamiento : 60 [2.36] 0 102 [4]

Revestimientos 432 x 102
Material sin amianto BERAL 1109 o JURID 505
Recuperacién de desgaste Automatica
Frenado dinamico por control hidraulico

16 200 N.m [11 948 Ib.ft]

Par de frenado max. continuo permitido

Presién para obtener el par max. continuo permitido
Par de frenado max. permitido

Presion para obtener el par max. permitido

71 bar [1 030 PS]]
27 000 Nom [19 914 1b.fi]
120 bar [1 740 PSI]

Fluido K Si
Mineral L Si
DOT 3/DOT 4 / SAE J1703 Vista frente
Volumen maximo para poner los revestimientos en contacto 10,2 cn? [0,62 cu.in] al eje
Freno de estacionamiento por control mecanico A
Par de frenado méx. 27 000 Nom [19 974 1b fi] /
Esfuerzo max. permitido en el cable 5700 N [1281 Ibf]
Esfuerzo para poner los revestimientos en contacto 37 N [81bf] B

31mm [1,22"]

Trayecto para poner los revestimientos en contacto

Control

Los frenos de tambor pueden manejarse por control hidraulico (freno de servicio) y mediante un cable (control mecanico para el freno de

estacionamiento).
i _

34 mm [1,34"] Cable

7y
)
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18

OPCIONES

Oy s ——

1 - Juntas de elastémero fluorado

Sustitucion de las juntas de nitrilo sefialadas en la ilustracion siguiente por juntas de elastomero fluorado.

2-S -Q-8-Sensor de velocidad instalado o predisposicion

C

Designacion
Sensor de velocidad T4 (sin direccion de rotacion) 2 A-A
Sensor de velocidad TR (con direccion digital de rotacion) S
s
Sensor de velocidad TD (dos fases de frecuencia oscilante) Q §
Predisposicion para el sensor de velocidad 8 ~
=
3/[0.12]
4
Longitud Y max. = 17.6
Numero de impulsos por revolucion = g0

Opciones

|
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Motores hidraulicos modulares MS18 - MSE18 POCLAIN HYDRAULICS

3 - Tapa de freno sin tapén

Supresion del orificio y el tapon en la tapa.
(véase la ilustracion contigua)

5 - Irrigacién

Anadido de un drenaje adicional en la cubierta.

6 - Palier industrial

Reduccion del valor de precarga de los rodamientos en aproximadamente un 50% con respecto al valor nominal.
7 - Diamond™

Tratamiento especial del corazén del motor que aumenta considerablemente la resistencia. El motor adquiere una tolerancia mucho mayor a los
excesos temporales de las condiciones limites de uso.

A - Canal central

mm [in]

2975
[11.71]

Carga radial x 0.75

= — | Paso de par transmisible por la parte posterior
L A
i
e N
[ )

J
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B - Drenaje en el palier

,'1/’1
(& " '
\ , 5
B ‘ D

mm [in] mm [in]
Motor palier 34.0 [1.34]
Motor rueda 130.5 [6.14]
Motor rueda corto 123 [4.84]

C - Medio abrasivo (junta espejo)

Algunos medios son muy agresivos. La junta espejo permite reforzar la estanqueidad del motor.

Junta de espejo

A [

E - Estanqueidad reforzada
Refuerzo de las juntas y, en el caso de un motor sin freno, una placa posterior reforzada (R18 - espesor de 8 [0.374] en lugar de 4 [0.157]).

8

[0.314]
n
G - Fijacién especial de la llanta 2
Es posible realizar ciertas combinaciones distintas de las fijaciones estandar definidas en las paginas 10. '§_
oy °
—
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H - Alto rendimiento
Estanqueidad reforzada de los pistones para aumentar el rendimiento volumétrico.

A B T e——"

J - Tratamiento térmico del eje

Tratamiento térmico de las partes sombreadas.

’)ﬁ& Vo

Zonas tratadas

D L

M - Alta velocidad
En algunas condiciones, es posible aumentar la velocidad maxima en un 30% con respecto a los valores indicados en la tabla de la pagina 2.

T - Soft Shift™

Cambio progresivo de la cilindrada (corredera amortiguada)
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Encoder incremental magnético con eje pasante

c
mis[1/8}
IM{s|E|1]8
M4x8 Caracteristicas
3x120° é0- Voltaje de alimentacion
= 10 a 30 VDC
sw20  E3 = (+Vs)
N 2 \ Numero de pulsos por
: T = [[/ ¢ revolucion 3600 rpm
M- — NS _' il 1 }_ Revoluciones maximas 6000 rpm
4 1} .z
ﬁ G< \J / Proteccion IP65
105 \ L ‘ } Temperatura de trabajo  -20°C a +85°C [-4°F a 185°F]
[0.41]
! Ver el catalogo técnico "Mobile Electronic™
ﬁ N° A01889D para las caracteristicas
técnicas del sensor y su conexion.
2,2 [0.09] 0 42 [dia. 1.65]
|| 2 0.081 6 50 [dia. 1.97]
1/0.04 ¢ 58 [dia. 2.28]
44 [1.73]

)
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Hydraulics

Poclain Hydraulics se reserva el derecho de aportar todas las modificaciones que considere necesarias a los productos descritos en
este documento sin previo aviso. Las ilustraciones y caracteristicas no son contractuales.

Poclain Hydraulics debe confirmar la informacion de este documento antes de realizar ningun pedido.

La marca Poclain Hydraulics es propiedad de Poclain Hydraulics S.A.
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