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Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

CARACTERISTICAS

Inercia del motor 1 kg.m?

Presion
max.
cl 0 | @ D *
cm?®/rev [cu.in/rev]| cm?lrev [cu.in/rev] bar [PSI]
@ 7 3500 [213,5]| 1750 [106,7]
% 8 4008 [244,4]| 2004 [122,2]
©8 o 4498 [274,3]| 2249 [137,2]
o ©
T 3 0 4997 [3048]| 2499 [1524]
% 1 5504 [335,7]| 2752 [167,8]
- 2 6011 [366,6]| 3006 [183,3]
450 [6 527]

2752 [167,8]
K 4252 [259,3]<
1500 [91,5]

3006 [183,3]

Levas de I6bulos
desiguales

A 5010 [305,6]<
2004 [122,2]

© 1 cilindrada
@ 2 cilindradas
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS50 @

SINOPSIS

Modularidad y
Codigo comercial

MODULARIDAD 4 -
CODIGO COMERCIAL 6
S
MOTOR RUEDA _ 8y | 2
Dimensiones del motor estandar (1110) de 1 cilindrada 8 5
Dimensiones del motor estandar (1110) de 2 cilindradas 9 °
Dimensiones del motor estandar (1110) Twin-Lock™ 9 =
Pernos 10
Curvas de carga 11
k)
g
MOTOR PALIER 13 °
Dimensiones del motor estandar (2A50) de 1 clindrada 13 > °
Dimensiones del motor estandar (2A50) de 2 cilindradas 13 =
Acoplamiento cilindrico con abrazaderas de empalme 15
Curvas de carga 15
Acoplamiento para estriado hembra 16 >
HIDROBASE Y DISTRIBUCION 17 - '§-§
Dimensiones de la distribucién de 1 cilindrada 17 =]
Estriado del bloque cilindro 17 To
Dimensiones de las otras distribuciones 18
Fijaciones del chasis 20
Acoplamientos hidraulicos 21
Rendimiento 22
8
5
FRENOS 23 =
Freno posterior 23 -
Freno posterior 24
Freno de tambor (432 x 102) 25
S
8
i il
INSTALACION 27 9 2
Rendimiento y par de salida 27
Disefio recomendado del brazo par 27
3
OPCIONES 29 5
" g
(7]
o
ACCESORIOS 3| 5
Disco de acoplamiento 33 a3
§
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@ Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

MODUL

|
C D F
1 2

1 3

¢ [EED O L [T
| |

Hidropares

Motor rueda

Motor palier <
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS50 @

ARIDAD

Frenos

]

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Instalacion

Opciones

Hidrobases

Accesorios
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Motores hidraulicos modulares MS50

POCLAIN HYDRAULICS

CODIGO

1 2

cm®/rgv [cu.in/rev]

3500 [213,5]| 1750 [106,7]

4008 [244,4]| 2004 [122,2]

4 498 [274,3]| 2249 [137,2]

iguales

4997 [304,8]| 2499 [152,4]

5504 [335,7]| 2752 [167,8]

N|=|O|w©]|Oo|~N

6011 [366,6]] 3006 [183,3]

2752 [167,8]
4252 [259,3]<
1500 [91,5]

Levas de Ié6bulos |Levas de lIébulos
desiguales

3006 [183,3]
5010 [305,6]<
2004 [122,2]

O 1 cilindrada
8 2 cilindradas

mo -@—
<|x -4—

Sin fijacién 1 1
Con fijacién tipo «orejas» 2 2

s 8 E E 8

R :

S 5 9 S03

= [ ] [ C

- N F F N
Sin cubierta 0
Bridas SAE ISO 6162 DN 25 1
Conexion métrica 1ISO 9974-1
Bridas SAE 1SO 6162 DN 32 6
Conexion métrica ISO 9974-1
Bridas SAE ISO 6162 DN 25 7

Conexiones ISO 11926-1

Distribucion de 1 cilindrada 1 Sin freno Placa sencilla Al5]0
Distribucion de 2 A Relacion 2 Placa reforzada R|5]0
cilindradas B Relacién <2 Tapa de proteccion del freno con grapas| P | 2 | 1
(Sentido indiferente) C Relacion >2 . T4]2
renos . .
Distribucion de 2 D Relacién 2 Tapa de proteccioén del freno atornillada | T| 5| 0
cilindradas o Twin-Lock™ E Relacion <2 T]8)3
(Sentido horario) F Relacion >2
Distribucién de 2 G Relacion 2
cilindradas o Twin-Lock™ ~ H Relacion <2
(Sentido antihorario) J Relacion >2

06/06/2019



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS50

COMERCIAL

Sensor TR de velocidad instalado

P S
1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
HEEEpEEEEEN
Freno de tambor
Sin freno de tambor 0
0  Sin palier Sin cable 4
1 Sin fijacién Salida de cable a la derecha 5 K-L
2  Fijacion tipo «orejas» Salida de cable a la izquierda 6
6  Motor par
8  Fijacion en el huso
\/
Sin eje 0 v
12 x @26 sobre @425 1
10 x @24 sobre @335 3 Sin opcidén ni adaptacion 0
10 x @24 sobre @335 4 Juntas de elastémero fluorado 1
12 x @22 sobre @275 5 Sensor T4 de velocidad instalado 2
10 pernos sobre Mineral K Irrigacion 5
335 DOT L Palier industrial 6
Freno de tambor - -
18 pernos sobre Mineral P Diamond™ 7
2440 DOT Q Predisposicién al sensor de velocidad 8
Palier para eje A Cubierta de distribucién de doble centraje 9
Canal central A
Drenaje en el palier B
Medio abrasivo (o3
Brida v Estanqueidad reforzada E
Sin pernos 1 Fijacion especial de la llanta G
Con pernos + tuercas 2 Tratamiento térmico del eje J
Con pernos 3 Sensor de velocidad TD (dos fases de frecuencia oscilante) Q
S
N

Estriado (P2 = A)

Estriado NF E22-141 1
Estriado DIN 5480 5
Estirado hembra DIN 5480 B
Frette (P2 = A)

Eje liso para fijacion tipo «frette» L

Para montaje vertical (eje hacia arriba)

]

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Instalacion

Opciones

Accesorios
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Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Instrucciones:

Este documento esta destinado a los fabricantes de las maquinas que incorporan productos de Poclain Hydraulics. En él se describen las
caracteristicas técnicas de los mismos y se especifican las condiciones de instalacién para asegurar un funcionamiento éptimo.
Este documento incluye avisos de seguridad importantes, sefialados del siguiente modo:

Asimismo, el documento incluye instrucciones esenciales para el funcionamiento del producto e informacién general, sefialadas del siguiente
modo:

C
il

LRI

B ok

Cabe recordar que las vistas proyectadas que figuran en este documento se han realizado con el sistema métrico.
Las medidas indicadas en las ilustraciones aparecen expresadas en mm, asi como en pulgadas (medida en cursiva, entre crochetes).

Dimensiones del motor estandar (1110) de 1 cilindrada & 310 kg [682Ib] |415kg [913Ib]

v (6001 [360 cu.in]| 4,50 L [270 cu.in]
R __ R

o :

+0.01
2x8 @225 707 [2x8 0.88 dia. -0.004] 590 max. [23.23 max.]

@470 635 | 71 149
(S R 1 / y [18.50dia] [2.50] " [2.79] ‘ [5.86]
2 50 (197 | 1
g °°? ——— ‘ L — X
Q l}
T L
12° 5 L‘I :__rl
o3 |
- D
120" @ o
N
©
w0
12° ¥ st
=
12° o
o
o
~
122 ©
= E @c
3 485 = 24 [0.94] omn |, 2 B
[19.09dia] = @ 440 @300 [01781] L] : [0.39 min] i
[17.32 dia.] [15.35 dia.] i 393 [15.47] 5.12]

570 [22.44]

8 06/06/2019



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS50

MOTOR RUEDA

Dimensiones del motor estandar (1110) de 2 cilindradas ﬁ; 310 kg [6821b] |415kg [9131b]

7@ 6,00 L [360 cu.in]| 4,50 L [270 cu.in]

L W |

3470 149

| [18.50 dia.] 97.5 [3.64] [5.86]
B ) /
B 57 [2.24] |- :TT‘“
g 8 Egu

o$ E 755 ] :-:-é‘ i

|| ™HE N

S = =) =

© - o

2 IR

T gles

g ¥ e i B ©

§ 28 [1.10]- = 2 E

j S O N
@ 485 \( i 40 * @Cc
[19.09 dia.]
@ 440 Ao 10 [0.39] \A B
[17.32 dia.] . [0:54] 130
40128 0,01 393 [15.47] 512
2x8 @225.01 [2x8 0.88dia.-0.004] 570 [22.44] -
Dimensiones del motor estandar (1110) Twin-Lock™ ﬁ. 310 kg [6821b] |415kg [9131b]

+@ 6001 [360 cu.in]| 4,50 L [270 cu.in]

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

A1 1 A2
e b ot

590 max. [23.
@470
[18.50 dia.]
57 [2.24] |- 1 | »
=T = EglOTT :
8 8 =
o3 = 77.5 |F= T ﬁi
; [z [3.05] -~
N < il I a1r
= =] N
© S .
8 = {1 e
= = N
o = IS
@ Ea 8|°2
°s 28 [1.10] [ S
o == Q ¢
N~ o R =~
& F =
Q = s =
LA A ac
[19.09 dia.] L
@ 440 24 [0.94] 10 [0.39] L 1 B
[17.32 dia.] @ 390 [15.35 dia.] P : 130
1025 4001 393 [15.47] 5.12]
2x8 @225.01 [2x8 0.88dia.-0.004] 570 [22.44] #

Véase también la seccion 'Hidrobase' (lenglieta
contigua).

108,5 [4,27] 148,0 [5,83] 157,5 [6,20] 159,0 [6,26] ﬂ AR (Bl e [ e
@280 [11,02 dia.] @375 [14,76 dia.]| @375 [14,76 dia.] @375 [14,76 dia.] Frenos® (lengtieta contigua).
57 [2,24] 63,5 [2,50] 63,5 [2,50] 63,5 [2,50]

138,5 [5,45] 183,5 [7,22] 183,5 [7,22] 183,5 [7,22]

c| PRl [ | EER  [EE
B
C
D
E

Frenos

Instalacion

Opciones

Accesorios

06/06/2019




Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

D L
mm [in] mm [in]
ot = >
303 226 220 Ml 1] BT
[15,47] [1,02 dia.] [0,94] y 2
A | N
335 24 17
[13,19] [0,94 dia] [0,67]

10x @24
[10x 0,94 dia.]

296
[11,65]
348
[13,70]
396

[15,59]

(8+4) x @22
[0,87 dia.]

Pernos

D
mm [in]

26 [1,02] I‘Lﬂ

30 [1,18]

Distintos pernos
M24 x 2

Tornillos M20

10 06/06/2019



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS50

Curvas de carga

Cargas radiales permitidas Duracion de los rodamientos

“ n
Condiciones de ensayo: kN Condiciones de ensayo:
PYTI - Ibf
Estatica : 0 rev/min [0 RPM] O bar [0 PS]] L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presién
Dinamica : 0 rev/min [0 RPM], cilindrada cédigo 0, sin media), con fluido 25 cSt, cilindrada cddigo 0, sin carga
carga axial con el par max. »mm axial.

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

400 400
|- 80000 | 80 000
300 isat 300
- 60 000 - 60 000
N \
200 byn 200 \L=\2
A\
T 2 3 4 - 7 ‘ N g \Li"\\§
[ - 20 000 [ - 20 000
P il S
0 | 0 0 T 0
500 300 100 0 -100 -300 -500 500 300 100 O  -100 -300 -500
B S e OF G enilT o BRTS p Bl M e 07 5 ot Y
400 400
| 80 000 |- 80000
300 ! !
Stat - 60 000 I- 60000
200 ! \ T
/ |Dyn [~ 40 000 I 40 000
/] /
100 / i F 20 000 - 20 000
il m:]]]] ~ 0
500 300 100 0  -100 -300 -500
g aBiag TN O LAY o T8 4
400
| 80 000
stat
300
- 60 000
11411}]0
200
1]1511}]0 Dyn - 40 000
12 3 4 / /
100 !
p 1 w N 20000 - 20 000
0 ! o 0
500 300 100 0  -100 -300 -500
P L O Iy I R
400
|- 80 000 |- 80 000
300 | |
|- 60 000
1]K] 3]0 | _\
200
1JL]3]0O | \ |- 40 000
12 3 4 A/ _\
100
- 20 000
0 I 0

500 300 100 0 -100  -300 -500

Instalacion

12 .8 -4 o -4 -8 -12 12 -8 4 0 -4 -8 -12
500 D mmm . L L 500 | | 1 | | 1 | 1
| 100 000 m - 100 000
400 400
[ 80000 / // \\ - 80000
8|P13}]0 300 | 60000 300 I
AFNBE 60 000
200 | 200
e _ ~— 40 000 - = | 40000
100 100 — =2 |
P | 20000 = m:m] =L - 20000
600 400  -600 600 400 200 0 200  -400  -600

Opciones

Accesorios

06/06/2019
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Motores hidraulicos modulares MS50

POCLAIN HYDRAULICS
Dimensiones del motor estandar (2A50) de 1 cilindrada & 265 kg [5831b] |370 kg [8141b]
4‘ 6,00 L /360 cu.in]| 4,50 L [270 cu.in]
R R
2x10 3225792 [2x 10 0.88 dia. 0004 g 678 max. [26.69 max.] L
E A ’L* o 2380015 < R393[1547] L 4005 [1577]
K I~ b NP [14.96 $o0s dia] |= 379.5 [14.94] - 1
S 1 X
o, 198 max. ;

12°
\ 0 e
v 8
12° s

1 .
12° 8
J [}
=

10,18 dia.]

19.09 dia. /
[ ia.] 9 L1z

29 [1.14
f“ {11 460 [18.11]

| @440 | 60 £1.25
17.32 dia. @ 403 max. £l
(73281 1567 din max] | [236:£0.09] 658 [25.90] i
Dimensiones del motor estandar (2A50) de 2 cilindradas & 265 kg [5831b] |370kg [8141b]
4'. 6,00 L [360 cu.in]| 4,50 L [270 cu.in]
025 . +0.01 - 678 max. [26.69 max.]
2x10 @2250.1 [2x 10 0.88 dia.-0.004] . . 480 [18.90]
7@,320;0-157‘ D 427 [16.81]
[14.96 Soosdia] | 386.5 [15.22]
198 max.
[7.80 max.]

) @ 258,5
@ 485 , 9 )
[19.09 dia.] > T o [10.18 dia.] )
@440 | @403max.” f‘— 29 [1.14] - |l. B
[17.32dla.] 7—2— [15.87 dia. max.] 60 +1.25 460 [18.11] | -

‘[2.361 0.05] 658 [25.90]

T[]

148,0 [5,83] 159,0 [6,26]
@375 [14,76 dia.] @375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50] 63,5 [2,50]

183,5 [7,22] 183,5 [7,22]

06/06/2019



Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

(of D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
C B D F
mm [in] mm [in] mm [in]
Estriado DIN 5480
|2]A] 5] 0] @Nominal 130 [5,12] R4 oy M6 136
T 2 5 4 Modulo 5 [R0,16] X [5,35]
° Z 24 2
Estriado NF E22-141 Al
[ 2] A] 1] 0] @ Nominal 130 [5,12] R4 2% M6 136
12 3 4 Modulo 3,75 [R0,16] X [5,35]
" z 33
[6]A] L] O] @155 388 @340
Tz 3 a4 [6,10 dia.] [15,28] [13,39 dia]
P - =
sfere =
o< —— . | .
YL |
Estriado DIN 5480 .
[6TATB] 0] & Nominal 120 [4,72] @ 159 3732 @340 [
Tz 3 4 Modulo 5 [6,26 dia.] [14,69] [13,39 dia]
P Z 22

Acoplamiento estriado

N : @ Nominal.
Mo : Médulo.
Z :N°de dientes.

Norma DIN 5480
Angulo de presién 30°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

Norma NF E22-141

Angulo de presion 20°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

K Mo Correccion Tolerancia
mm fin] mm [in] pm - [uin]
135 5 +87/0
[5,31] [+3.425/0]
135 +113/0

3,75
[5,31] ; [+4.448 /0]

Tolerancia general : + 0.25 [+0.0098].
Material: Ex: 42CrMo4.
Tratamiento de endurecimiento para obtener R = 800 a 900 N/'mm? [R = 116 030 a 130 533 PSI].

14 06/06/2019



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS50

Acoplamiento cilindrico con abrazaderas de empalme

0,5
[0,0197]

N

Q| a0
B % )
‘,v‘/

C

>

s
!
/

!
!
!
!

Modularidad y
Codigo comercial

R min. : 640 N/mm?[132 800 PSI] g
)
S
1SS
Curvas de carga S
o
=
Cargas radiales permitidas ) in Duracion de los rodamientos
. Y . kN
Cargas max. permitidas : 0 rev/min [0 RPM]; 0 bar [0 Ibf N
PSI]. Condiciones de ensayo: o
Cargas continuas permitidas : »mm L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presion 8
> 0 rev/min [> 0 RPM]; 275 bar [3 988 PSl]. media), con fluido 25 ¢St, cilindrada cédigo 0, sin carga °
L
axial. °
=
300 H f 1 ? ? '1 300 ? f ! ? : .1 - 60 000
250 r ﬁ 1 I 60000 25 =2 >:~g
I // L=4 // %'6
L ©
2]Al510 e I Dy, \ - 40 000 — /} = oo Qo 3
2]A11}0 150 / o — — -g%
L=30 |_— S0
S 100 N\ - 20000 o L — 20 000 In
P
50 50
LI Al
140 120 100 90 80 60 40 20 0 160 140 120 100 80 60 40 0
T T T R et B T R o G S e 20
300 300 §
|- 60 000
{- 60 000 2
6 A L 0 Stat 200 = o . -
6]AIB]O b 40000 == T = | 40 000
L — 1| L~ [
1.2 3 4 o L=5////
P 100 - 500 /:0// L 20 000
O
! alll
0 :f]D:IB 0 %o 40 -40 -80 E "g
80 4 -40 80 '6
©
I}
7]
=
n
)
c
0
)
o
(o]
]
2
I
[}
n
o
o
o
<
15
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Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Acoplamiento para estriado hembra

Cc D F P S

1 1 2
mis[sfo] [ | [T 1 [T T[T [e[afefo] [T T T T 1]

min. 17 [0.67]
z - I-
Estriado DIN 5480 & Sz |8, 88
Angulo de presion: 30° 3 PR P
Diametro nominal:120 ol D B
Cantidad de dientes: 22 Sig Og g
Médulo: 5 3 3 k<)
Clase de tolerancia:8 -
40+0,25
[1.57+0.009] '
11040,25
.33+0.009]
116+0,25
[4.57£0.009]
165+0,25
[4.49+0.009]

Disefio recomendado de eje cliente a ser usado con palier 6AB0

Montaje embridado

@90 [3,54 dia.]
@122 [4,80 dia.]
DIN 5480 W120x5x30x22x8f

@119 [4,69 dia.]

M20x2,5

5.0 [0,20] - |
78,0 [3,07]
490 [1,93] ] a0
1] E|

(1)-0,012 [-0.0004]

(3) - 0-0.000]
-0,034 [- 0.001]

9 [- 0.005] -0,220 [- 0.008]

- loc
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS50

HIDROBASE Y DISTRIBUCION

c D F P s
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
Dimensiones de la distribucion de 1 cilindrada ﬁ 145 kg [3181b] | 230kg [505 Ib]
4‘. 2,20 L [132 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]
D D TCRLE aaiR
1 2 3 1.2 3 |
+0.25 +0.01
2x8 @22501 [2x8 0.88 dia.-0.004] 212 L 219
835 [8.62]
1 198 [7.80] ‘ 1
B0 = X
, 4
I ~ =
[=) © \ |
S kS| = [
+ iy 5 D ~
S = u
2 % =
— E‘ © 5y — - — 1 -
S| Rl
3] SS
9 8
& 2
3 =]
Q N\
12°
B S
@485 1 \ 2 B
[19.09 dia.] @ 440 @390
[17.32 dia] [15.35 dia] 2 [0
209 [11.77]

][5

148,0 [5,83] 159,0 [6,26]
@375 [14,76 dia.] @375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50] 63,5 [2,50]

1835 [7,22] 183,5 [7,22]

Estriado del bloque cilindro
(segun la norma NF E22-141)

Nivel sobre 2 medidores

oV
5 [0,197]

oA
100 [3,937]

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Instalacion

Opciones

Accesorios

06/06/2019
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Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de la distribuciéon de 2 cilindradas 160 kg [3521b] | 246 kg [541Ib]

)

2,20 L [132 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]

XA

D D

1 2 3 1 2 3

+0.25 o ¥0.01
2x8 @225.01 [2 x 8 0.88 dia.-0.004] 246 [9.68] 1
R [312;] P 101 4 2055 [8.09] Y
1 B I ™398 Y » =
A [ T A 65 - 1
| s, x
@éD 2 o 1 ‘
e [8.90]
:H\\A N S| & - I E‘ﬁ
=~ w
i Le [
| eR SR N ar
LE NS = I
[ ey K
| © 3 I
o
e
8
Y - T\
128G
N X 2 ac]
@ 485 6440‘ ! 278 [10.94] B
[19.09 dia.] [17.32 dia.] [15.35 dia.] 200 [11.77]
Dimensiones de la distribucion de 2 cilindradas simétricas ﬁ; 173 kg [3801b] | 258 kg [568 Ib]

7@ 2,20 L [132 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]

Este motor no tiene sentido preferente en pequenas cilindradas

287 [11.30]
255 [10.04]
228 [8.98] B

133 [5.24]

@ 387
[15.24 dia.]

118

A, [$]
Q
Q
X
118 ‘ 1
W
12 224 [8.82] |
311 [12.24]
320 max. [12.60 max.]
C| [pl211] [Tl4[2] & [T]5]o] [T]8]3]
B 1085 [4,27] 148,0 [5,83] 157,5 [6,20] 159,0 [6,26] n }/éase t?mbié[' la seccion
C | 0280 [11,02 dia.] D375 [14,76 dia.]| @375 [14,76 dia.] D375 [14,76 dia.] Frenos® (lengtieta contigua).
g D 57 [2,24] 63,5 [2,50] 63,5 [2,50] 63,5 [2,50]
E 1385 [545] 1835 [7,22] 1835 [7,22] 183,5 [7,22]
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS50

Dimensiones de la distribucién de Twin-Lock™

160 kg [352Ib] | 246 kg [541 Ib]

2,20 L [132 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]

278.2 [10.95]

D D
1 2 3 1 2 3
oo 1000 o 101 ‘
[3.98] [3.98] |
138 [5.43] R A2-X

@ 485 max.

R-A1 225.7 [8.89] i
|

A2 205.5 [8.09]

[19.09 dia.max.] .\

@ 386
[15.19 dia.]

118.2 [4.65]

310 max. [12.20 max.]

[17.32]

Dimensiones de la distribucion de Twin-Lock™ / 2 cilindradas

160 kg [3521b] | 246 kg [541 Ib]

2,20 L [132 cu.in]| 2,50 L [150 cu.in]

[

PR e
1Y A1 A2 R

278.2 [10.95]

Y 245.7 [9.67]

R-A1 225.7 [8.89]

D D
1 2 3 1 2 3
HBR [T ]
101 101
[3.98] 13.98]
138 [5.43 A2X Y
e o R

A2 205.5 [8.09]

[19.09 dia.max.] -~
T Ty
[ = S——
) § > %ﬁ
= o
—~ 190 & =
‘C_,g 12 % D_lw
=2 8
12 .; 7____}]______ o
§ ]
12° i
1
118.2 [4.65] ‘
310 max. [12.20 max.]
[17.32]
C| [eI2I1]  [T2I2] @ [xIs]e] [TeI3]
B 1085 [4,27] 148,0 [5,83] 157,5 [6,20] 159,0 [6,26] e lEnlan B s
C | 280 [11,02 dia.] D375 [14,76 dia.]| @375 [14,76 dia.] D375 [14,76 dia.] Frenos® (lengtieta contigua).
D 57 [2,24] 63,5 [2,50] 63,5 [2,50] 63,5 [2,50]
E 1385 [545] 183,5 [7,22] 183,5 [7,22] 183,5 [7,22]

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Instalacion

Opciones

Accesorios
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Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Fijaciones del chasis

RaV Clase
mm [in] um [uin]
440
[17,32]
485 12,5 8.8
[19,09] [0,49] ’

392 30
[15,43] [1,181]

111

(1) +0,3 [+0,012]
+0,2 [+0,008]

*: Valores min. segun el par y la carga de transmision.
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A

&=

R-L 1,2 X XT

DN3852  1SO 6162
NF E48 050 1SO 99741 DNo2 PN400 M22x1.5 M18x1.5

@:1 ¢+ 1S06162  1SO6162
DN3852  1SO9974.1 Dn2d P00 M27x2 M20x1.5 M18x1.5

R-A1
M14x1.5

1SO 9 974-1

*: Distribucién simétrica Unicamente

Acoplamientos hidraulicos
Conexiones
—  XT 1
125 /¥
i - [
‘ 2
mis|sfo] [ | [ T[] |
1 1 2 3
c D | F P s

N
Hidrobase y
Distribucion
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Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Rendimiento

Rendimiento total

Valores medios ofrecidos a titulo indicativo, para el codigo de cilindrada 0, tras 100 horas de uso con fluido hidraulico HV46 a 50°C [122°F].

% RPM

500
L 6000
ao{[[ ]/
/ \\ L 5000
300 N L4000
200 “X 3000
_~ ‘/09'1,’ %\ 2000
09 > [
—~ 29 ——
100 N —] 07 e
k — | k1000
\ 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
L 6000
a0l /1] -\
/ / 5000
300 L 4000
200 | 3000
7
0 N
~ - T 2000
ol
100 \_/: /04 Qg_/Bﬁ\/\_
1 % os— L 1000
—— "
0 60 80 100 120 140

aood [ [ [ '\ - 6000
/ - 5000

300 N L 4000
200 RSy L 3000
o s :/ ﬁw/'“‘%:\ogs\\" L 2000
\ i e k1000

0 20 40 60 80 100 120 140
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FRENOS

Cc D F P S

1 1 2 3 1 2 3 1. 2 3 4 1 2 3 4 5 6

mis[sfofl [ | [T T[] [PT2f«] (T TTT[CITTTTT]

Freno posterior

Desbloqueo de emergencia

= M6

190 N.m [140 Ib.ft]

Principio del freno

Se trata de un freno de discos multiples que funciona por ausencia de presion. El muelle ejerce una fuerza sobre el pistén, que a su vez
aprieta los discos fijos y moviles, garantizando asi la inmovilizacion del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcion de la presion
de desbloqueo.

c Pl2]1]

Par de frenado de estacionamiento a 0 bar en el cérter (freno nuevo)
Par de frenado dinamico de emergencia a 0 bar en el carter (permite
realizar 10 frenados de emergencia max.)

Freno de estacionamiento residual a 0 bar en el carter®

Presién min. de desbloqueo

Presién max. de desbloqueo

Capacidad

Volumen de desbloqueo

* Tras el uso del freno de emergencia

Modularidad y
Caodigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Instalacion

Opciones

Accesorios

06/06/2019

23




Motores hidraulicos modulares MS50 POCLAIN HYDRAULICS

Freno posterior

Desbloqueo de emergencia

]
[T

‘g T42 : M16
T50 : M20
T83 : M20

T42 : 340 N.m [251 Ib.ft]
T50 : 440 N.m [324 Ib.ft]
T83 : 540 N.m [398 Ib.ft]

T
i

Principo del freno

Se trata de un freno de discos multiples que funciona por ausencia de presion. El muelle ejerce una fuerza sobre el piston, que a su vez
aprieta los discos fijos y méviles, garantizando asi la inmovilizacion del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcién de la presion

de desbloqueo.

=
Y-

C

[T]4]2]

Par de frenado de estacionamiento a O bar en el carter

30 000 Nm [22 130 Ib.ft]
(freno nuevo)
Par de ’frenado dinamico de emergencia a 0 bar 19 500 Nm [14 380 Ib.fi]
en el carter
Freno qe estacionamiento residual a 0 bar 22 500 Nm [16 600 Ib.f]
en el carter*
Presién min. de desbloqueo 12 bar [174 PSI]
Presion max. de desbloqueo 30 bar [435 PSI]
Capacidad 450 cm?® [27,5 cu.in]
Volumen de desbloqueo 135 cm?® [8,2 cu.in]

* Tras el uso del freno de emergencia
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS50

Freno de tambor (432 x 102)

Diametro de los revestimientos : & 432 [17 dia.]
Anchura de la superficie de rozamiento : 102 [4,01]

Revestimientos

Material sin amianto

Recuperacion de desgaste

Frenado dindmico por control hidraulico

Par de frenado max. continuo permitido

Presién para obtener el par max. continuo permitido

Par de frenado max. permitido

Presién para obtener el par max. permitido

Fluido

Mineral

DOT 3/DOT 4/ SAE J1703

Volumen maximo para poner los revestimientos en contacto

Vista frente
al eje

A
Freno de estacionamiento por control mecanico /
B

Frenos

Par de frenado max.
Esfuerzo max. permitido en el cable

Esfuerzo para poner los revestimientos en contacto

Trayecto para poner los revestimientos en contacto (freno nuevo)

Control

Los frenos de tambor pueden manejarse por control hidraulico (freno de servicio) y mediante un cable (control mecanico para el freno de
estacionamiento).

Cable

7y
)
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS50

INSTALACION

Se recomienda una longitud del brazo par de 600mm [23.6 pulg.]
A fin de evitar fuerzas residuales debido a desalineamiento y torsion, los extremos de los brazos deben tener grado de libertad en 2 ejes.

El brazo par puede ser suministrado por Poclain Hydraulics. Debe pedirse por separado.

B-B
30 [1.18]

13041
[5.120.04]

@340
[dia. 13.39]

@405+1 [dia. 15.94+0.04]

Instalacion

L

6510,5 600x1 [23.6+0.04]
[2.56£0.02] 892,5 [35.14]

A-A
261,990,015 [dia. 2.44+0.0006]

L
Jl—h ‘
‘ +0,3 ‘

300403 [11.81:585%1
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS50

OPCIONES

Oy s ——

1 - Juntas de elastémero fluorado

Sustitucion de las juntas de nitrilo sefialadas en la ilustracion siguiente por juntas de elastomero fluorado.

2-S-Q-8-Sensor de velocidad instalado o predisposicion

Designacion c
Sensor T4 de velocidad instalado

Sensor TR de velocidad instalado (direccion de la rotacién)
Sensor de velocidad TD (dos fases de frecuencia oscilante)
Predisposicion para el sensor de velocidad

o QN

'S
5
N

< T [A77 min]

Longitud Y max. = 17.3
Numero de impulsos por revolucién = 60

118,9 [4,68]
20°
2 cilindradas 1 cilindrada

Opciones
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Motores hidraulicos modulares MS50

POCLAIN HYDRAULICS

6 - Palier industrial

Reduccioén del valor de precarga de los rodamientos en aproximadamente un 50% con respecto al valor nominal.

Tratamiento especial del corazén del motor que aumenta considerablemente la resistencia. EI motor adquiere una tolerancia mucho mayor a los

7 - Diamond™

excesos temporales de las condiciones limites de uso.

A - Canal central

mm [in]

480
[18,90]

2 Tornillos M8 sobre & 80mm
[3.14"dia.] diametralmente
opuestos

Profundidad de la rosca hembra
12 mm min. [0.47"min.]

B - Drenaje en el palier

mm [ln]

Motor palier 56 [2,20]

Motor rueda

Carga radial x 0.75
Paso de par transmisible por la parte posterior

mm [ln]
159 [6,26]

30
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS50

E - Estanqueidad reforzada

Refuerzo de las juntas y, en el caso de un motor sin freno, una placa posterior reforzada (R50 - espesor de 15 [0.594] en lugar de 6
[0.237]).

C D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

mis[sfol [ | [ [ [ [R[sTo] [ [ [ 1] [ETTTTT]

Modularidad y
Codigo comercial

©
°
(7}
2
1
2
[}
=
@
G - Fijacion especial de la llanta =
Es posible realizar ciertas combinaciones distintas de las fijaciones estandar. E‘
3
=
J - Tratamiento térmico del eje
Tratamiento térmico de las partes sombreadas. 35
[T
52
°%
2.0
=]
Zonas tratadas
i 4
=
o
w
N - Purga en el palier
Un tornillo de purga permite montar el motor verticalmente, con el eje orientado hacia arriba. -
.2
o
&
)
17}
i
73
o
c
2
o
o
o
(73
2
S
o
73
[}
o
3}
<
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS50

ACCESORIOS

El disco de acoplamiento puede suministrarse para el motor MS50 con palier 6ALO.

@D

i

kg [Ibs]

20
[44]

g

15x M12x60

Accesorios

|
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Accesorios

|
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POCLAIN

Hydraulics

Poclain Hydraulics se reserva el derecho de aportar todas las modificaciones que considere necesarias a los productos descritos en
este documento sin previo aviso.

Las ilustraciones y caracteristicas no son contractuales.

Poclain Hydraulics debe confirmar la informacién de este documento antes de realizar ningun pedido.

La marca Poclain Hydraulics es propiedad de Poclain Hydraulics S.A.
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